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Аннотация. В статье представлены основные тематические направления и вопро-

сы предстоящей IV Научно-технической конференции «Методы и средства навига-

ции», затрагивающие создание комплексированной системы автономной навигации, 

которая включает навигационную аппаратуру потребителя глобальных навигаци-

онных спутниковых систем, инерциальную навигационную систему и измерители 

параметров гравитационного и магнитного полей Земли. 
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Современные требования к надёжности и обеспечению непрерывной на-

вигации в условиях помех и недоступности сигналов глобальных навигацион-

ных спутниковых систем (ГНСС) обуславливают необходимость разработки 

интегрированной автономной навигационной системы, обеспечивающей по-

стоянное определение пространственного положения потребителя. В насто-

ящее время широкое распространение получило объединение навигационной 

аппаратуры потребителя (НАП) ГНСС и бесплатформенной инерциальной на-

вигационной системы (БИНС). Однако при длительном отсутствии сигналов 

ГНСС погрешность определения местоположения с использованием БИНС  

быстро накапливается, что требует её снятия. 

Для компенсации этого недостатка и корректировки показаний инерциаль-

ной системы возможно использование параметров геофизических полей Земли, 

в частности гравитационного и магнитного полей Земли (ГПЗ и МПЗ) [1]–[6]. 

Интеграция этих источников информации позволяет существенно повысить 

точность и автономность определения пространственного положения потре-

бителя в условиях отсутствия сигналов ГНСС. 

Создание такой интегрированной навигационной системы имеет важное 

практическое значение: 

– для обеспечения бесперебойной навигации; 

– повышения точности позиционирования; 

– расширения возможностей автономной работы; 

– улучшения помехозащищённости системы. 

Основными составляющими комплексированной автономной системы на-

вигации по ГПЗ и МПЗ являются: НАП, БИНС, бортовые измерители пара-

метров ГПЗ и МПЗ, опорные карты параметров ГПЗ и МПЗ, методы и  

алгоритмы навигации и вспомогательное оборудование. 

Для обмена опытом, достижениями и информацией о новейших тенденци-

ях в области создания комплексированной автономной системы навигации по 

геофизическим полям Земли, обсуждения существующих проблем и путей их 

решения предлагается провести четвертую научно-техническую конференцию, 

которая будет посвящена следующим тематическим направлениям и вопросам: 

1. Методы и средства комплексной навигации с использованием геофизиче-

ских полей: методы навигации по геофизическим полям; навигационная 

информативность геофизических полей; методы подготовки навигационно-

гравиметрических и навигационно-магнитометрических карт; комплексные 

системы навигации с использованием ГПЗ и МПЗ; моделирование нави-

гации по ГПЗ и МПЗ; методы и средства релятивистской геодезии; поли-

гоны для испытаний геофизических систем навигации; другие вспомога-

тельные системы навигации, основанные на изображениях подстилающей 

поверхности Земли, звёздного неба и др.  
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2. Методы и средства уточнения моделей ГПЗ, МПЗ, геоцентрической си-

стемы координат и высотной основы: цифровые геоцентрические системы 

координат; уточнение модели ГПЗ и МПЗ по данным космических проек-

тов; цифровые базы данных по ГПЗ и МПЗ; методы повышения точности 

высотной основы; новые методы обработки гравиметрической и магнито-

метрической информации. 

3. Квантовые технологии гравиметрии, магнитометрии, гироскопии и аксе-

лерометрии: оптические квантовые высокоточные гравиметры, градиенто-

метры, гироскопы и акселерометры; атомные гравиметры, градиентометры 

и гироскопы фонтанного типа; атомные лазерные гравиметры, градиенто-

метры и гироскопы (на конденсате Бозе — Эйнштейна); квантовые измери-

тели разности гравитационных потенциалов; оптические измерители укло-

нений отвесной линии; гравитационные градиентометры на крутильных 

весах; квантовые магнитометры и градиентометры и их применение. 

4. Технологии космической гравиметрии и магнитометрии, в том числе на 

основе космических аппаратов на сверхнизких орбитах: бортовые элек-

тромеханические, оптические и атомные гравиметры и градиентометры; 

оптические гравитационные измерители по линии «спутник — спутник»; 

бортовые моностатические радиовысотомеры; бортовые бистатические ра-

диовысотомеры; космические многоспутниковые геодезические и грави-

метрические комплексы; космические магнитометрические проекты. 

5. Бесплатформенные инерциальные системы и гравиметры: БИНС, системы 

навигации и ориентации; возможности и принципы построения микроак-

селерометров для БИНС; возможности и принципы построения микроги-

роскопов для БИНС; бесплатформенные гравиметры; методы и средства 

калибровки БИНС. 

6. Радиотехнические средства навигации: ГНСС; системы функциональных 

дополнений ГНСС, в том числе на основе наземных псевдоспутников; по-

вышение помехоустойчивости навигационной аппаратуры потребителей 

ГНСС; локальные и региональные радиотехнические навигационные си-

стемы; ассистирующие навигационные технологии; комплексирование бор-

товых навигационных устройств, перспективные требования и направле-

ния совершенствования. 

Научно-техническая конференция под названием «Методы и средства 

навигации» будет проводиться ФГУП «ВНИИФТРИ» совместно с Науч-

ным советом Российской академии наук по проблеме «Координатно-

временное и навигационное обеспечение» при поддержке Федерального 

агентства по техническому регулированию и метрологии (Росстандарт) 

с 30 сентября по 02 октября 2026 года в г. Ярославль, отель «Ринг Премьер 

Отель», ул. Свободы, д. 55. 

Организаторы конференции приглашают всех желающих принять в 

ней участие. 
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